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Symbol Beskrivning Typ il—isc:l‘;ggtroll J-r' ]S?.l_istg(ll{;?troll

A mrm- Fjadercentrering. gM

{ Marint utforande.

Vi Sparr i lage 1. 2
- | - |E och 3. 10
| Fjadercentrering.
Faesstnarira (SN I | T i Spirr i lage 4. 11
Kapslat utférande
» = i Fjadercentrering. P
m F TV Sparr 1 lage 3 och 4. 12
Typ: MM
= | Marint utforande
. . i - | Typ MM kan endast
Il 1k gj:der_cci‘:_x_‘ltreé'mg. i3 | kombineras med
parr 1 lage 2. | slidkontroll 9M
e — | 5 pa A-sidan.
&531: 17 [l Fjadercentrering. :,E-' -
Sparr i lage 3. 14 oo B
: | Typ: 3W
Fjadercentrering. | 3-ldges Wire-
m IR g Sparr 1 lage 2 och 4. 15 | styrning.
| Typ: 4W
- |4-lages Wire-
Mikrobrytare. styriing.
Sluten i lage 2. M1 i 5
: #1 | Typ 3W bor inte
+ + | kombineras med
| slidkontrollerna
Mikrobrytare, | P/PP eller EP pa
Sluten i lage 3. M2 | A-sidan.
Mikrobrytare. M3
Sluten i lage 2 och 3. )

Hydraulisk lages-
aterstallning fran I.1
inskjuten slid.

Hydraulisk lages-
aterstillning fran 1.2
utdragen slid.

P=pneumatisk on/off.
PP=pneumatisk pro- P/PP
portionell.

| El-pneumatisk on-off

{Markspanning 1224 V=

iMarkstrom 270/150 mA

]Til]s]agsef’fekt 1.6 W
Min. halleffekt 0,1 W

|Max. spanningsv. +5%

I Inkopplingsfakt. 100%

|
| EP

*Valfri slidkontroll pa A-sidan kan kombineras med nagon av de visade handspakarna pa B-sidan
{utom marinutférandet 9M-MM). Slidkontrollernas lingdmatt LA (A-sida) och LB (B-sida) framgar av
tabellen p4 sidan 3.



